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Zastosowanie i opis urzadzenia

Bramki obrotowe sa przeznaczone do wspomagania
kontroli  ruchu osobowego w  przej$ciach
strzezonych, wewnatrz i na zewnatrz budynkow.
Urzadzenia sa przeznaczone do wspolpracy
z elektronicznymi  systemami  kontroli  ruchu
osobowego oraz kontroli dostgpu.

Do bramki mozna podtaczy¢ urzadzenie sterujace (tj.
czytnik, przycisk, sterownik elektroniczny, pilot na
podczerwien).

Urzadzenia sa przeznaczone do pracy ciaglej
imozna je z powodzeniem stosowaé w strefach
o duzym natgzeniu ruchu osobowego.

Glowne zastosowania urzadzenia to wspomaganie
kontroli ruchu osobowego na terenie portow

lotnicznych  (np. przejscia dla uprawnionego
personelu obstugi, a takze ukierunkowywanie ruchu
pasazerskiego), stacji kolejowych (np. punkty
kontroli biletowej/uprawnien do przejscia oraz ruchu
pasazerskiego), punktow kontroli uprawnien do
wejscia w budynkach uzytecznosci publicznej,
punktéw kontroli biletowej i optat (np. obiektach
sportowych, obiektach widowiskowych, wy-stawach,
teatrach, kinach), punktéw kontroli dost¢pu
irejestracji czasu pracy w zakladach pracy (np.
wydzielonych strefach w fabrykach, biurach).
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Opis urzadzenia

(1) zamek na kluczyk zabezpieczajacy przed
dostepem 0sOb nieupowaznionych do mechanizmu
oraz uktadu elektronicznego urzadzenia, (2) uchwyty
pokrywy  ostonowej mechanizmu 1 ukladu
elektronicznego, (3) stelarz dachu urzadzenia,
(4) mocowanie stelarza dachu do nog bocznych
urzadzenia, (5) gumowa ostona faczenia rotora
z mechanizmem w kolorze czarnym, (6) stelarz
bocznej nogi urzadzenia z droznym profilem
umozliwiajacym  wyprowadzenie  okablowania
zasilajacego 1 sterujacego z podioza do mechanizmu
urzadzenia, (7) piktogram diodowy informujacy
o stanie odblokowania/zablokowania mechanizmu

urzadzenia (zielona strzatka okreslajaca stan
odblokowania/czerwony krzyzyk oznaczajacy stan
zablokowania), (8) rotor urzadzenia tworzacy sekcje
przejscia osobowego, (9) skrzydta rotora urzadzenia
wykonane z profili okragltych zaslepionych
na koncach plastikowymi zaslepkami w kolorze
czarnym, (10) zabezpieczenie przed dostgpem 0sob
do przestrzeni w urzadzeniu nie stanowiacej sekcji
przejscia, (11) noga boczna urzadzenia wyposazona
w piktogram diodowy, (12) element mocowania
rotora do podloza wyposazony w lozysko, (13)
element mocowania ndg bocznych do podioza.
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Zasada dziatania

Bramki sa wyposazone w mechanizm sterowany
elektronicznym uktadem procesorowym. Uktad
procesorowy po otrzymaniu sygnatu z urzadzenia
zewnetrznego (np. czytnik kart, przelacznik/przycisk
w formie sygnatu OV tzw. zwarcia (max 0.5 sec))
oraz weryfikacji pozycji ramion przejmuje kontrole
nad blokowaniem i odblokowywaniem ruchu ramion.
System pomiarowy pozycji rotora umozliwia ptynna
prace 1 sprawne funkcjonowanie urzadzenia.
Elektroniczny uktad procesorowy wysyla sygnat
zwrotny informujacy o dokonaniu obrotu rotora dla

pojedynczego przejscia.

Mechanizm urzadzenia wyposazony jest w uktad
kontroli ruchu osobowego dla obu kierunkéw ruchu
tzn. do urzadzenia moga by¢ podiaczone sterowniki
dla kazdego kierunku przejscia osobno. Urzadzenie
jest takze wyposazone w mechanizm blokady ruchu
rotora w przeciwnym do wybranego prez sterownik
kierunku ruchu oraz wspomaganie ruchu rotora.
Piktogramy diodowe wyswietlaja stan zablokowania
lub odblokowania mechanizmu rotora (zielona
strzatka-mechanizm  odblokowany 1 czerwony
krzyzyk-mechanizm zablokowany.



Podstawowe funkcje urzadzenia

PIKTOGRAMY DIODOWE

Informacja wizualna okreslajaca stan odblokowania
lub zablokowania ruchu ramion urzadzenia. Zielona
strzalka  informuje o  zalaczonym  stanie
odblokowania ruchu ramion (umozliwienie obrotu
rotora). Czerwony krzyzyk informuje o stanie
zablokowania ruchu ramion/obrotu rotora dla
okreslonego kierunku ruchu.

KONTROLA WEJSCIA | WYJSCIA
Mechanizm urzadzenia wyposazony jest w uktad
wspomagajacy kontrole ruchu osobowego w obu
kierunkach ruchu (wejscie/wyjScie ze strefy
kontrolowanej). W  przypadku kolizji ruchu
osobowego  uklad  procesorowy  zapamigtuje
naprzemiennie otrzymane sygnalty zewnetrzne.

BLOKADA RUCHU WSTECZNEGO
Blokada ruchu wstecznego wylacza mozliwosé
obrotu ramion rotora w przeciwnym kierunku niz
okreslony przez urzadzenie sterujace zewngtrzne.
Blokada ma utrudnia¢ mozliwo$¢ przejscia 2 0sob na
podstawie pojedynczego sygnatu autoryzacji do
przejsécia z urzadzenia zewngtrznego.

WSPOMAGANIE RUCHU RAMION
Mechanizm urzadzenia wyposazony jest
w elektromechaniczny uktad wspomagajacy ruch
obrotowy ramion. Ukltad ten po przylozeniu sity na
rami¢ rotora (pchnigciu) zatgcza silnik, ktory
wspomaga obrét rotora do pozycji wyjsciowe;j.
Uktad wyposazony jest w sprzeglo przeciw-
przeciazeniowe.




Funkcje urzadzenia

MECHANIZM

System blokad dla obu kierunkéw ruchu osobowego.
Blokada ruchu wstecznego.

Odblokowanie uktadu blokad w przypadku zaniku
napigcia.
Elektromechaniczne
rotora.

Uktad przeciwuderzeniowy.

wspomaganie  pozycjonowania

UKELAD ELEKTRONICZNY

Wejscie sterowania dla pierwszego kierunku (np. dla
podtaczenia czytnika i przycisku sterujacego).

Wejscie sterowania dla drugiego kierunku (np. dla
podtaczenia czytnika i przycisku sterujacego).

1 x sygnal zwrotny informujacych o wykonaniu ruchu
obrotowego rotora (NC lub NO).

1 x wejscie do kalibracji pozycji rotora.

1 x wejscie programowania procesora.

OPROGRAMOWANIE STERUJACE

Funkcja pracy dla obu kierunkéw ruchu osobowego.

Funkcja zapamigtywania sygnatéow sterujacych w czasie
cyklu przejscia osobowego.
Funkcja kalibracji pozycji zerowej rotora.
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KONSTRUKCJA URZADZENIA

Uproszczony montaz do podloza na bazie kotwi
wklejanych (kotwy nie stanowig wyposazenia).

e Kanaty kablowe pomiedzy podtozem, a uktadem
elektronicznym.

e Rotor czteroramienny.

PARAMETRY URZADZENIA

Napigcie zasilania: ~24VAC
Maksymalny pobor mocy: 130 VA
Maksymalny pobor pradu: SA
Sygnat sterujacy: (max. 1 sek)
Sygnat zwrotny: bezpotencjatowy
Temperatura pracy: -25 do +50 st.C
Temperatura przechowywania: -30 do +60 st.C
Wilgotno$¢ wzgledna otoczenia: 10-80%

Warunki pracy: wewnatrz i zewnatrz budynkow

Stopien ochrony IP: IP 44
Maksymalna wilgotnos¢ pracy: 85%
Waga netto: ~340 kg
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Standardy wykonczenia urzadzenia

BA3-1-4-OON BA3-1-4-000 BA3-1-4-MMN

BA3-1-4-NNN

Stelarz: stal nierdzewna * Stelarz: stal cynkowana* Stelarz: stal cynkowana* Stelarz: stal malowana*
Dach: stal nierdzewna* Dach: stal cynkowana* Dach: stal cynkowana* Dach: stal malowana*
Rotor: stal nierdzewna* Rotor: stal nierdzewna* Rotor: stal cynkowana* Rotor: stal nierdzewna*

* - stal nierdzewna oznacza stal w gatunku 1.4301 wykonang zgodnie z normg EN-10088 szlifowana,
* - stal malowana oznacza stal malowang proszkowo z podktadem cynkowym. Przy sktadaniu zaméwienia nalezy okresli¢ kolor wedfug palety koloréw RAL,

* - stal cynkowana oznacza stal cynkowang metodg ogniowa.

Wersje urzadzenia w zaleznosci od wysokosci

Wersja urzadzenia Wysokos¢ catkowita 2500 mm  Wysokos¢ catkowita 2400 mm
BA3 — 1 - 4 - XXX* O
BA3 - 1 -4 — XXX* - LOW o

*- XXX” - oznaczenie standardu wykoriczenia urzadzenia

Dystrybutor

astrzega sobie prawo do zmian w ofercie w zakresie oferowanych
prawa i publikowany jest jedynie dla celéw informacyjnych.
izualizacje i zdjecia produktéw moga ni ierciedlac -

ie" 0 informacje do '

Przedstawione informacje sag aktualne w chwili ukazania sie niniejszej publikacji. GAST
modeli jak i ich budowy oraz wyposazenia. Niniejszy dokument nie stanowi oferty w rozu
Przedstawione w tym katalogu warianty wyposazenia moga nie by¢ dostepne. Przedstawi
przyjetych rozwigzan technicznych, wtasciwosci materiatéw, kolorystyki. W celu sp
autoryzowanego dystrybutora lub bezposrednio do producenta urzadzen.
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